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Ｄｅｓｉｇｎ ｏｆ Ｒｏｂｏｔ Ａｄａｐｔｉｖｅ Ｇｒｉｎｄｉｎｇ ａｎｄ Ｐｏｌｉｓｈｉｎｇ Ｓｙｓｔｅｍ ｆｏｒ

Ｌａｒｇｅ Ｃｏｎｓｔｒｕｃｔｉｏｎ Ｍａｃｈｉｎｅｒｙ Ｃａｂ

ＨＵＡＩ Ｃｈｕａｎｇｆｅｎｇ　 ＺＨＡＯ Ｙａｎ　 ＪＩＮ Ｚｈｉｙｕ （４４）…………

Ｉｍａｇｅ－ｇｕｉｄｅｄ Ｃｉｒｃｕｌａｒ Ｈｏｌｅ Ｐｏｓｉｔｉｏｎｉｎｇ Ｍｅｔｈｏｄ Ｂａｓｅｄ ｏｎ

Ｉｎｄｕｓｔｒｉａｌ Ｒｏｂｏｔｓ

ＭＡ Ｃｈａｏ　 ＣＡＯ Ｇｕｏｈｕａ　 ＤＩＮＧ Ｈｏｎｇｃｈａｎｇ （５０）…………

Ｖｉｓｕａｌ ＳＬＡＭ ｆｏｒ Ｍｏｂｉｌｅ Ｒｏｂｏｔｓ ｉｎ Ｄｙｎａｍｉｃ Ｓｃｅｎｅｓ

ＺＨＡＮＧ Ｘｉｎ　 ＺＨＥＮＧ Ｌｉａｏｍｏ………………………

ＴＡＮ Ｚｈｅｎｈｕａ　 ＺＨＡＮＧ Ｌｅｉ　 ＬＩ Ｓｕｏ （５７）

Ｐａｔｈ Ｐｌａｎｎｉｎｇ ｏｆ Ｍｏｂｉｌｅ Ｒｏｂｏｔ Ｂａｓｅｄ ｏｎ Ｉｍｐｒｏｖｅｄ Ｓｏｏｔｙ Ｔｅｒｎ

Ｏｐｔｉｍｉｚａｔｉｏｎ Ａｌｇｏｒｉｔｈｍ

ＬＩ Ｙｕｅｙｉｎｇ （６４）……………………………………………

·Ⅲ·



Ｐｏｓｉｔｉｏｎｉｎｇ ａｎｄ Ｇｒａｓｐｉｎｇ Ｍｅｔｈｏｄ ｏｆ Ｒｏｂｏｔ Ｄｅｓｔａｃｋｉｎｇ Ｓｃｅｎｅ
Ｒｅｃｏｇｎｉｔｉｏｎ Ｂａｓｅｄ ｏｎ Ｖｉｓｉｏｎ Ｇｕｉｄａｎｃｅ

ＺＨＵ Ｘｉｎｌｏｎｇ　 ＣＵＩ Ｇｕｏｈｕａ……………………………
ＣＨＥＮ Ｓａｉｘｕａｎ　 ＹＡＮＧ Ｌｉｎ （７１）

Ｋｉｎｅｍａｔｉｃｓ Ｃａｌｃｕｌａｔｉｏｎ ａｎｄ Ｓｉｍｕｌａｔｉｏｎ ｏｆ Ｗｅａｒａｂｌｅ Ｕｐｐｅｒ Ｌｉｍｂ
Ｒｅｈａｂｉｌｉｔａｔｉｏｎ Ｒｏｂｏｔ

ＧＵＯ Ｊｉａｎ　 ＬＩＡＯ Ｔａｉｍｉｎｇ　 ＺＨＥＮＧ Ｘｉｎｇｑｉａｎｇ （７８）………

ＴＥＳＴ ＆ ＲＥＳＥＡＲＣＨ
Ｄｅｓｉｇｎ ｏｆ Ｉｎｔｅｌｌｉｇｅｎｔ Ｔｅｓｔｉｎｇ Ｓｙｓｔｅｍ Ｐｌａｔｆｏｒｍ ｆｏｒ ＡＧＣ Ｈｙｄｒａｕｌｉｃ

Ｃｙｌｉｎｄｅｒ ｏｆ Ｒｏｌｌｉｎｇ Ｍｉｌｌ

ＧＵＯ Ｙｕａｎ　 ＬＩ Ｑｉｎｇｆｅｎｇ………………………………

ＤＥＮＧ Ｊｉａｎｇｈｏｎｇ　 ＬＩ Ｓｈｉｃｈａｏ （８５）

Ｒｅｓｅａｒｃｈ ｏｎ ｔｈｅ Ｍｉｃｒｏ－ｔｅｘｔｕｒｅ Ｓｈａｐｅ ａｎｄ Ａｒｅａ Ｒａｔｉｏ ｏｆ Ｔｏｏｔｈ

Ｓｕｒｆａｃｅ ｏｎ Ｉｔｓ Ｆｒｉｃｔｉｏｎ Ｐｅｒｆｏｒｍａｎｃｅ

ＦＥＮＧ Ｙｏｎｇｌｏｎｇ　 ＡＤＡＹＩ·Ｘｉｅｅｒｙａｚｉｄａｎ……………

ＢＩＡＮ Ｃｈｕａｎｘｉｎｇ （９１）

Ｖｉｓｕａｌ Ｍｅａｓｕｒｅｍｅｎｔ Ｓｔｒａｔｅｇｙ ｏｆ Ｓｐｉｎｄｌｅ Ｄｉａｍｅｔｅｒ ｆｏｒ Ｂｅｎｃｈ

Ｄｒｉｌｌ Ｂａｓｅｄ ｏｎ Ｂｅｈａｖｉｏｒ Ｓｅｌｆ－ａｄａｐｔｉｏｎ

ＷＡＮＧ Ｙｕｎｘｉａｎｇ　 ＨＵＡ Ｈａｉｙａｎ　 ＺＨＵ Ｇｕａｎｇｌｅｉ （９６）……

Ｐｅｒｆｏｒｍａｎｃｅ Ａｎａｌｙｓｉｓ ｏｆ ＣＮＣ Ｃｒａｎｋｓｈａｆｔ Ｏｓｃｉｌｌａｔｉｎｇ Ｇｒｉｎｄｅｒ

Ｂａｓｅｄ ｏｎ Ｃｏｎｔｏｕｒ Ｅｒｒｏｒ Ｓｅｐａｒａｔｉｏｎ

ＦＡＮＧ Ｘｉａｏｙａｎ　 ＳＨＥＮＧ Ｘｉａｏｗｅｉ　 ＳＵＮ Ｙｉｚｅ （１０３）………

Ｒｅｓｅａｒｃｈ ｏｎ Ｂｉｎｏｃｕｌａｒ Ｃａｍｅｒａ Ｃａｌｉｂｒａｔｉｏｎ Ｂａｓｅｄ ｏｎ Ｆｉｘｅｄ

Ｃｏｎｓｔｒａｉｎｔ

ＺＨＡＮＧ Ｈｕｉ　 ＹＡＮＧ Ｙｕ……………………………

ＣＨＥＮ Ｙａｏ　 ＱＩ Ｘｉａｏｌｏｎｇ （１０９）

Ｒｅｓｅａｒｃｈ ａｎｄ Ｄｅｓｉｇｎ ｏｆ Ｇｕｎ Ｃｈａｍｂｅｒ Ｃｌｅａｎｉｎｇ Ｄｅｖｉｃｅ

Ｂａｓｅｄ ｏｎ Ｈｉｇｈ Ｐｒｅｓｓｕｒｅ Ｗａｔｅｒ Ｊｅｔ

ＣＡＯ Ｇｕｏｑｉａｎｇ　 ＬＩＵ Ｃｈｕｎｑｕａｎ　 ＷＵ Ｘｉａｏｌｏｎｇ （１１４）……

Ｓｔｕｄｙ ｏｆ Ａｕｔｏｍａｔｉｃ Ｔａｇ Ｗｅｌｄｉｎｇ Ｓｙｓｔｅｍ ｆｏｒ ｔｈｅ Ｅｎｄ Ｓｕｒｆａｃｅ

ｏｆ Ｂｕｎｄｌｅｄ Ｒｏｕｎｄ Ｓｔｅｅｌ

ＬＩ Ｗｅｎｚｈｏｎｇ　 ＺＨＡＮＧ Ｃｈａｏ…………………………

ＺＨＡＮＧ Ｆｕｘｉａｎｇ　 ＨＵＡＮＧ Ｆｅｎｇｓｈａｎ （１２０）

Ｄｅｓｉｇｎ ａｎｄ Ｓｉｍｕｌａｔｉｏｎ ｏｆ Ｈｙｄｒａｕｌｉｃ Ｓｙｓｔｅｍ ｏｆ Ｍｉｎｅ

Ｂｒａｋｉｎｇ Ｔｅｓｔ Ｂｅｎｃｈ Ｂａｓｅｄ ｏｎ ＡＭＥＳｉｍ

ＺＨＯＵ Ｘｉｎｊｉａｎ　 ＷＡＮＧ Ｙｕｎｆｅｉ………………………

ＺＨＵ Ｈｕａｓｈｕａｎｇ　 ＭＡ Ｃｈｅｎｆｅｉ

ＳＨＡＯ Ｈｏｎｇｂｉｎ （１２５）

Ｄｅｓｉｇｎ ｏｆ Ａｕｔｏｍａｔｉｃ Ｃｒａｎｅ Ｃｕｂｅ Ｓｙｓｔｅｍ Ｂａｓｅｄ ｏｎ Ｍａｃｈｉｎｅ

Ｖｉｓｉｏｎ Ｌｏｃａｔｉｎｇ

ＷＡＮＧ Ｄｉａｎｊｕｎ　 ＧＡＯ Ｌｉｎｌｉｎ　 ＣＨＥＮ Ｙａ……………

ＷＡＮＧ Ｚｉｌｏｎｇ　 ＹＡＮＧ Ｊｉａｈｅｎｇ

ＢＡＩ Ｊｉａｊｕｎ （１３０）

Ｄｅｓｉｇｎ ｏｆ Ｍｏｂｉｌｅ Ｈｙｄｒａｕｌｉｃ Ｐｏｗｅｒ Ｄｅｖｉｃｅ ｆｏｒ Ｆｕｌｌ Ｈｙｄｒａｕｌｉｃ

Ｒｏｔａｒｙ Ｂｌａｓｔｈｏｌｅ Ｄｒｉｌｌ

ＨＡＮ Ｊｉａｗｅｉ （１３６）……………………………………………

Ｌｅｖｅｌｉｎｇ Ｓｙｓｔｅｍ Ｄｅｓｉｇｎ ｏｆ ｔｈｅ Ｍｉｓｓｉｌｅ Ｔａｒｇｅｔ Ｌａｕｎｃｈ Ｖｅｈｉｃｌｅ

Ｂａｓｅｄ ｏｎ ＰＬＣ

ＷＡＮＧ Ｔｉａｎｈｕｉ　 ＦＵ Ｊｉｎｇｌａｉ　 ＬＵＯ Ｃｈｅｎ （１４２）……………

Ｓｔｕｄｙ ｏｎ Ｔｒａｃｔｉｏｎ Ｅｌｅｖａｔｏｒ Ａｃｃｕｍｕｌａｔｏｒ Ｅｎｅｒｇｙ Ｓｔｏｒａｇｅ

Ｈｙｄｒａｕｌｉｃ Ｅｎｅｒｇｙ Ｓａｖｉｎｇ Ｓｙｓｔｅｍ ａｎｄ Ｃａｐａｃｉｔｏｒ Ｅｎｅｒｇｙ

Ｃｏｎｓｕｍｐｔｉｏｎ

ＱＩ Ｇｕａｎｒａｎ　 ＹＡＮＧ Ｓｈｕｚｈｅｎ…………………………

ＬＩ Ｍｉｎ　 ＬＵ Ｊｉｎｓｈｅｎｇ　 ＬＩ Ｈｏｎｇｔａｏ （１４６）

ＭＯＤＥＬＩＮＧ ＆ ＳＩＭＵＬＡＴＩＯＮ
Ｉｎｄｅｐｅｎｄｅｎｔ Ｐｉｔｃｈ Ｃｏｎｔｒｏｌ ｏｆ Ｌａｒｇｅ Ｗｉｎｄ Ｔｕｒｂｉｎｅ Ｂａｓｅｄ ｏｎ

ＮＭＰＣ－ＰＩＤ Ｍｅｔｈｏｄ

ＺＨＯＵ Ｊｉａｙｕ　 ＨＡＯ Ｗａｎｊｕｎ （１５１）…………………………

Ｓｔｉｆｆｎｅｓｓ Ｃｈａｒａｃｔｅｒｉｚａｔｉｏｎ Ｍｅｔｈｏｄ ｏｆ Ｈｅａｄｓｔｏｃｋ Ｂａｓｅｄ ｏｎ

Ｐｏｌｙｃｏｎｄｅｎｓａｔｉｏｎ Ｔｈｅｏｒｙ

ＧＡＯ Ｘｉａｎｍｉｎｇ　 ＨＵＡ Ｍｅｎｇｙｉ………………………

ＺＨＡＮＧ Ｇｏｎｇｘｕｅ　 ＬＩ Ｄｕａｎｌｉｎｇ　 ＧＵＯ Ｎｉｎｇｂｏ （１５６）

Ｔｒａｊｅｃｔｏｒｙ Ｐｌａｎｎｉｎｇ ｏｆ Ｓｅｇｍｅｎｔ Ａｓｓｅｍｂｌｅｒ Ｂａｓｅｄ ｏｎ Ｈｅｒｍｉｔｅ

Ｉｎｔｅｒｐｏｌａｔｉｏｎ

ＬＹＵ Ｚｈｉｂｉｎ　 ＱＩＮ Ｄｏｎｇｃｈｅｎ…………………………

ＺＨＵ Ｑｉａｎｇ　 ＣＨＥＮ Ｊｉａｎｇｙｉ （１６２）

Ｉｎｆｌｕｅｎｃｅ ｏｆ Ｔｏｏｔｈ Ｔｏｐ ａｎｄ Ｉｎｔｅｒ－Ｔｏｏｔｈ Ｃｌｅａｒａｎｃｅ ｏｎ ｔｈｅ

Ｓｔｒｕｃｔｕｒａｌ Ｃｈａｒａｃｔｅｒｉｓｔｉｃｓ ｏｆ Ｔｗｉｎ－Ｓｃｒｅｗ Ｃｏｍｐｒｅｓｓｏｒ Ｒｏｔｏｒｓ

ＺＨＡＮＧ Ｗｅｉ　 ＨＥ Ｙａｙｉｎ……………………………

ＷＡＮＧ Ｋａｉ　 ＷＵ Ｌａｎｇ　 ＨＡＯ Ｈａｉｌｉｎｇ （１６７）

Ｓｔｕｄｙ ｏｎ Ｃｏｍｐｏｕｎｄ Ｃｏｎｔｒｏｌ Ｍｅｔｈｏｄ ｏｆ Ａｃｔｉｖｅ Ｈｙｄｒｏ－ｐｎｅｕｍａｔｉｃ

Ｓｕｓｐｅｎｓｉｏｎ ｏｆ Ｍｉｎｉｎｇ Ｗｉｄｅ－ｂｏｄｙ Ｖｅｈｉｃｌｅ

ＳＨＩ Ｙｕｎｘｕ　 ＬＩＵ Ｔｏｎｇｈａｏ　 ＹＵＥ Ｚｏｎｇｓｈｕ…………

ＣＡＯ Ｃｈｅｎｇｓｈｉ　 ＤＯＵ Ｂｉｎ　 ＺＨＡＯ Ｈａｏｈａｎ

ＹＡＮＧ Ｊｉａｈｕｉ （１７３）

Ｍｕｌｔｉ－ｏｂｊｅｃｔｉｖｅ Ｏｐｔｉｍｉｚａｔｉｏｎ ｆｏｒ Ｓｔｒｕｃｔｕｒａｌ Ｐａｒａｍｅｔｅｒｓ ｏｆ Ｇｕｉｄｅ

Ｖａｎｅ Ｃｙｃｌｏｎｅ Ｓｅｐａｒａｔｏｒ Ｂａｓｅｄ ｏｎ Ｉｍｐｒｏｖｅｄ ＰＳＯ Ａｌｇｏｒｉｔｈｍ

ＬＩＡＮＧ Ｈａｉｑｉｎ　 ＳＨＩ Ｗｅｉｗｅｉ…………………………

ＺＨＡＮＧ Ｘｉｎｒｕｉ　 ＹＵ Ｆｅｎｇｒｕｉ （１８０）

ＦＡＵＬＴ ＤＩＡＧＮＯＳＩＳ ＆ ＲＥＬＩＡＢＩＬＩＴＹ

Ｅａｒｌｙ Ｆａｕｌｔ Ｄｉａｇｎｏｓｉｓ ｏｆ Ｒｏｌｌｉｎｇ Ｂｅａｒｉｎｇｓ Ｂａｓｅｄ ｏｎ Ｐａｒａｍｅｔｅｒ

Ｏｐｔｉｍｉｚａｔｉｏｎ ＭＬＯＧ ａｎｄ ＳＡＭ

ＹＵ Ｓｅｎ　 ＭＡ Ｊｉｅ （１８７）……………………………………

Ｄｉｇｉｔａｌ Ｔｗｉｎ Ｖｉｒｔｕａｌ Ｅｎｔｉｔｙ Ｍｏｄｅｌｉｎｇ ｆｏｒ Ｒｏｌｌｉｎｇ Ｂｅａｒｉｎｇ Ｆａｔｉｇｕｅ

Ｆａｉｌｕｒｅ

ＧＵ Ｗｅｉ　 ＺＨＡＮＧ Ｗｅｎｙｕａｎ　 ＷＡＮＧ Ｈｅｎｇ （１９３）…………

Ｆａｕｌｔ Ｄｉａｇｎｏｓｉｓ ｏｆ Ｂｅａｒｉｎｇ ＡＥ Ｓｉｇｎａｌ Ｂａｓｅｄ ｏｎ Ｍｕｌｔｉ Ｉｎｄｅｘ

Ｏｐｔｉｍｉｚａｔｉｏｎ ＴＱＷＴ ａｎｄ Ｔｅａｇｅｒ Ｅｎｅｒｇｙ Ｏｐｅｒａｔｏｒ

ＣＨＥＮ Ｊｕｎｔｏｎｇ　 ＺＨＯＵ Ｆｅｎｇｘｉｎｇ……………………

ＹＡＮ Ｂａｏｋａｎｇ　 ＷＡＮＧ Ｆｅｎｇ （２００）
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